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Von der Galopprennbahn ins All

Ein europdisches Forschungsprojekt testet autonome Fortbewegung fiir Weltraummissionen

VON CHRISTIAN HASEMANN

Sebaldsbriick. Wihrend einige auf dem Ge-
lauf der Galopprennbahn gerne wieder Pferd
und Reiter an den Start gehen sehen wiirden,
haben andere das brachliegende Gelédnde als
echten Gliicksfalls fiir sich entdeckt. In der
vergangenen Woche haben das Deutsche For-
schungszentrum fiir Kiinstliche Intelligenz
und seine europdischen Kooperationspartner
den Weltraumroboter ,,SherpaTT“ auf der
Rennbahn getestet. Die angewandte Grund-
lagentechnik konnte einmal die Basis fiir ein
europdisches autonom handelndes Fahrzeug
auf dem Mars sein.

Aus der Ferne erinnerte der Sherpa ein we-
nig an eine Spinne. Tatsachlich hat derim Ro-
botics Innovation Centre des DFKI entwi-
ckelte Roboter statt acht aber nur vier Beine
und an diesen auflerdem noch Ridder. Am
Chassis sind Sensoren und Kameras ange-
bracht, ein kleiner Generator liefert den not-
wendigen Strom. Langsam schiebt sich
Sherpa an diesem Morgen durch einen Sand-
bunker der aufgelassenen Golfanlage, wih-
rend an einem Campingtisch Wissenschaftler
am Laptop die Fortschritte tiberwachen.

Der Vater des Sherpas ist Florian Cordes.
Der 38-Jdhrige gebiirtige Achimer ist Projekt-
leiter fiir Weltraumrobotik am DFKI. Er hat
den Roboter maf3geblich entwickelt. Uber die
Besonderheiten des in Bremen entworfenen
Rovers sagt Cordes: ,Normale Rover haben
bisher ein passives Fahrwerk, wir haben ein
aktives, das per Motor die Réder nachregeln
kann.” Mehrere Gelenke in den Beinen sorg-
ten dafiir, dass die Rader versetzt werden
konnten - das erhoht die Mobilitét, Hinder-
nisse konnen besser umfahren oder iiberklet-
tert werden. Selbst kleine Gehversuche seien
auf den Beinen méglich, sagt Cordes.

Der Sherpa, der in dieser Form nur ein mog-
licher Prototyp fiir einen echten Mars-Rover
ist, bildet die Basis fiir das europiische Pro-

,Er soll selbst
erkennen, wo
wissenschaftlich
interessante
Dinge zu finden
sind.’

Florian Cordes, DFKI

jekt Autonomous Decision Making in Very
Long Traverses. Frei iibersetzt heif$t das un-
gefdhr: Selbstédndiges Treffen von Entschei-
dungen bei sehr langen Fahrmand&vern.

Bisher werden Fahrzeuge, wie der Mars-Ro-
ver Curiosity von einer Kontrollstation auf der
Erde ferngesteuert. ,,Mit einer Signaldauer
von ungefihr 20 Minuten®, sagt Cordes. Das
heif3t: Sollte unerwartet ein Hindernis auftau-
chen, wie eine schlecht zu erkennende Spalte
im Boden, ist der Roboter schon reingefahren,
bis das Signal die Techniker auf der Erde er-
reicht. Ein autonomer Roboter dagegen
konnte so ein Hindernis erkennen und selbst-
tdtig umfahren oder es iibersteigen. ,Wir wol-
len die Autonomie erh6hen, sagt Cordes dann
auch iiber die Zielsetzung des dreiteiligen Pro-
jekts.

Der Roboter soll sich nicht nur selbststin-
dig fortbewegen konnen. ,Er soll aufierdem
selber erkennen kénnen, wo wissenschaftlich
interessante Dinge zu finden sind und soll
dann auch selbststdndig Proben sammeln.”
Dafiir werde dem Roboter Vorwissen mitge-
geben, das er iiber Maschinenlernen dann wei-
ter ausbaue.

Nach Mars sieht es auf der Rennbahn gar
nicht aus. Cordes verrét, wo der Test eigent-
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Radl Dominguez und Lennart Kuhr iiberwachen

lich hitte stattfinden sollen: Auf der Kana-
ren-Insel Fuerteventura. Allerdings hat die
wieder verstdrkt grassierende Corona-Epide-
mie Tests auf der Insel verhindert. ,,Wir sind
dann relativ spontan auf die Rennbahn ge-
kommen, die ist eigentlich optimal fiir uns:
eine grofe Fldche mit ein paar Hiigeln und
kleineren Sandfldchen® so Cordes.

Die Galopprennbahn ist nicht die erste Sta-
tion fiir Sherpa. Er war schon in Utah und in
Marokko im Einsatz. ,Der ist schon einige Ki-
lometer in Wiisten gefahren®, sagt Cordes. Die
Geschwindigkeit: 1,4 Kilometer in achteinhalb
Stunden in Marokko. Diese Marke wollen die
Forscher knacken. ,Wir wollen hier dasselbe
in sechs Stunden schaffen®, gibt Florian Cor-
des die Zielmarke vor. Damit wére Sherpa auf
der Galopprennbahn schneller als Kollege Cu-
riosity auf dem Mars.
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die Bewegungen des Roboters Sherpa. FOTOS: PETRA STUBBE

»SherpaTT“ fahrt
schon jetzt auf Rasen
und Sand, seine
Nachfolger vielleicht
durch Marsstaub und
liber Mondgeroll. Im
kommenden Jahr
startet die dritte
Phase des europai-
schen Forschungs-
projekts.



